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Abstract  
 
Il progetto BEASTIE sviluppa e analizza un robot subacqueo cooperante nell’ambito di un team 
di agenti autonomi per la manipolazione underwater. Le attività svolte lato Sapienza si 
concentrano sulla progettazione del robot e sulla valutazione delle sue prestazioni 
idrodinamiche mediante simulazioni CFD. L’analisi considera la geometria del veicolo, la 
generazione della mesh, le condizioni al contorno e la modellazione della turbolenza, al fine di 
quantificare le forze di resistenza e di sollevamento e di analizzare le strutture di flusso e i 
fenomeni di separazione. I risultati forniscono una caratterizzazione quantitativa del 
comportamento idrodinamico della piattaforma open-frame BEASTIE e costituiscono una base 
ingegneristica per le successive iterazioni progettuali e per l’ottimizzazione delle prestazioni del 
sistema robotico. 
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